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пределении случайных погрешностей ut{ } здесь использовать не будем. Примем следующие обозначе-
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Для построения точечных и интервальных прогнозов для xT + 1, …, xT + τ применим локально-медиан-

ный метод [12]. Используя принятые выше обозначения, введем вначале семейство L локальных оценок 
параметров θ θ θ= ( )′0 1,  модели (2):
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По локальным оценкам (14) с учетом модели (2) построим далее семейство L локальных прогнозов 
будущего состояния: 
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Локально-медианный прогноз определяется как выборочная медиана локальных прогнозов (15):
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Рис. 1. Результаты прогнозирования для зарегистрированного  
числа νt новых зараженных в день t с помощью метода «скользящих трендов»

Fig. 1. Forecasting results for the registered number νt  
of new infections on day t using the «moving trends» method


