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На рис. 5 и 6 показаны восстановленные модули упругости C1111 и C1122 при малой деформации 
и различных коэффициентах Пуассона. Как видно из представленных результатов, дискретная модель 
в заданных условиях достаточно точно описывает поведение упругой сплошной среды.

Эксперимент 2: моделирование изгиба балки под действием собственного веса с жестким закреп
лением с двух сторон (рис. 7). Размеры балки 1 × 4, E = 105, ν = 0,2, объемная сила гравитации F = –1.

Рис. 5. Восстановление модуля упругости C1111 
при различных коэффициентах Пуассона

Fig. 5. Recovery of modulus of elasticity C1111 at various Poisson’s ratios

Рис. 6. Восстановление модуля упругости C1122 
при различных коэффициентах Пуассона

Fig. 6. Recovery of modulus of elasticity C1122 at various Poisson’s ratios

Рис. 7. Изгиб балки под действием собственного веса
Fig. 7. Beam bending under its own weight


