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Решение для DV и  RV получено аналогичным RMIB итерационным методом, описанным в  [4]. 
На рис. 8 и 9 показано распределение перемещений ux, uy по длине балки, полученное конечно-элемент-
ным методом и с помощью моделей DV и RV. Из результатов этого эксперимента можно сделать вывод, 
что метод позволяет решать достаточно сложные задачи, получая правдоподобное поведение модели.

Эксперимент 3: одноосное сжатие квадратного элемента размером 1 × 1 со свойствами материала 
из эксперимента 2 (напряжение σxx = 1). При этом исследуется отклонение решения моделей DV и RV 
от аналитического решения на сетках с различным распределением длин ребер. На рис. 9 показано из-

менение ошибки при различных величинах σ
σ

L
avrL

= 0 ,  где σ0 – среднеквадратичное отклонение длин 

ребер; Lavr – средняя длина ребра. Сетка со свойством ′σL получается случайной модификацией (каждая 
вершина перемещается на небольшую случайную величину) имеющейся сетки c  σ σL L< ′ . Результат 
эксперимента показывает значительное влияние величины среднеквадратичного отклонения длины 
связи на точность вычислений.

Рис. 8. Эксперимент 2. Визуализация решения модели DV
Fig. 8. Test 2. Visualisation of the DV model solution

Рис. 9. Результаты эксперимента 2. Сравнение решений
Fig. 9. Test 2. Comparison of solutions


