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БГУ – столетняя история успеха

В некоторых странах мира хаотический характер управляющих воздействий наблюдался в начале эпи-
демии. Математическая модель оценивания (15), общий случай (10), вследствие рандомизации описы-
вается неоднородными дифференциальными уравнениями, содержащими управляющие члены с нуле-
вым трендом. При этом коэффициенты усиления управляющих воздействий, зависящие от дисперсий 
V t( ), удовлетворяющих уравнениям (16), в общем случае (11) изменяются во времени, что характерно 
для адаптивных систем с обратными связями. 

Рассмотрим устойчивость в большом (нечувствительность к неопределенности начального состоя-
ния) для простейшей модели естественного распространения инфекции на фоне управляющего белого 
шума, который моделирует хаотический режим воздействий в начале эпидемии.

В рассматриваемых примерах начального распространения инфекции допустимо считать i = 1 = N. 
Тогда уравнение (14) принимает вид
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а уравнение (15) для оценки апостериорного состояния, соответственно,
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Дискретизируем модель по времени [6; 7]. Тогда (25) запишется следующим образом:
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Для дисперсии оценивания V k( ) получаем
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Условие стабилизации погрешности оценивания V имеет вид
	 V k V k V( ) = −( ) =1 co. 	 (26)

Рис. 2. Структурная схема моделей наблюдения (а) и оценивания (б )
Fig. 2. Block diagram of observation (a) and assessment (b) models
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