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На рис. 2 проиллюстрирована практическая сходимость итерационного метода при j = 0, т. е. в на-
правлении максимальной величины радиальных перемещений. Здесь номер кривой совпадает с номером 
приближения. За искомое решение принято шестое приближение, которое отличается от предыдущего на 
0,9 %. За счет физически нелинейных свойств материалов слоев расчетное перемещение увеличивается 
на 29 % (см. рис. 2, кривая 6 ) по сравнению с перемещениями упругой пластины (см. рис. 2, кривая 1). 
Окружные перемещения в рассматриваемом направлении отсутствуют. 

На рис. 3 изображены графики изменения интенсивности деформаций eu вдоль радиуса пластины 
при j = 0. За счет физической нелинейности материалов пластины расчетная интенсивность деформа-
ций увеличивается примерно на 18 %. Горизонтальная линия соответствует деформационному пределу 
упругости материала Д16Т (e y = 0,735 %). Следовательно, в центре пластины до координаты x = 0,08 
в несущих слоях остается зона упругих деформаций. Область 0,08 ≤ x ≤ 1 деформируется пластически. 
Заполнитель в рассматриваемом случае остается упругим, так как предел физической нелинейности 
фторопласта-4 (es = 3,3 %) не достигается. 

Рис. 2. Сходимость итерационного метода при j = 0, T = 293 К: 
1, 2, 3, 4, 5, 6 – номер итерации

Fig. 2. Convergence of the iterative method at j = 0, T = 293 K: 
1, 2, 3, 4, 5, 6 – iteration number

Рис. 3. Интенсивность деформаций eu при j = 0: 
1 – упругая пластина; 2 – упругопластическая пластина

Fig. 3. Deformation intensity eu at j = 0: 
1 – elastic plate; 2 – elastoplastic plate


