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Как видно из рис. 2, значение Lsystem растет с увеличением параметра K, поскольку в результате рос
та емкости буфера увеличивается емкость системы и уменьшается вероятность того, что пользователь 
покинет систему из-за занятости буфера. Следовательно, в буфере находится большее количество поль-
зователей, что приводит к  увеличению значения  Lsystem. В  то  же время при фиксированной емкости 
буфера значение Lsystem может как увеличиваться, так и уменьшаться с ростом N. С одной стороны, при 
увеличении параметра N растет емкость системы и снижается вероятность потери пользователей на 
входе, следовательно, в системе находится больше запросов. С другой стороны, при увеличении числа 
приборов пользователи меньше ждут в очереди, что приводит к сокращению их количества в системе.

Как следует из рис. 3, значение Nserver растет как с увеличением параметра N, так и с увеличением 
параметра K. В то же время значения Nbuffer , Nbuffer-active и Nbuffer-inactive уменьшаются при росте N, но увели-
чиваются при росте K, что можно объяснить, используя приведенные выше рассуждения. Из рис. 4 – 6 
становится очевидно, что при малых значениях N и больших значениях K существенная часть запро-
сов, находящихся в очереди, являются неактивными, а соответственно, при таких параметрах система 
работает плохо.

На рис. 7 показана зависимость вероятности Pimm от параметров N и K. Очевидно, что данная вероят-
ность увеличивается с ростом числа приборов и уменьшается с ростом емкости буфера.

На рис. 8 –11 представлены зависимости вероятностей Pbalk-loss, Pimp-loss, Pfull-buffer-loss и Ploss от парамет
ров N и K.

Рис. 5. Зависимость Nbuffer-active от N и K
Fig. 5. Dependence Nbuffer-active on N and K

Рис. 6. Зависимость Nbuffer-inactive от N и K 
Fig. 6. Dependence Nbuffer-inactive on N and K


