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Линейные программы
Теперь, когда определен общий алгоритм с входными параметрами, возникает вопрос о том, как най-

ти оптимальные входные параметры, для которых алгоритм работает эффективно, т. е. обладает малым 
математическим ожиданием стоимости построенного решения. Для построения таких параметров вос-
пользуемся математическим программированием. Рассмотрим следующую модель математического про-
граммирования с переменными f c u v k n u v A zk , , , , , .� �� � � � � � ��1 1  Переменная z обозначает верхнюю 
границу математического ожидания стоимости гамильтонова цикла при значениях функций f c u v k n u v Ak , , , , ,� �� � � � � � ��1 1

f c u v k n u v Ak , , , , ,� �� � � � � � ��1 1  заданных на стоимостях дуг орграфа. Для удобства упорядочим по неубыванию 
стоимостей множество дуг орграфа и обозначим элементы этой упорядоченной последовательности че-
рез u v u v u vn n n n1 1 2 2 1 1

, , , , , , .� � � � � � ��� � �� �  Пусть Ik обозначает множество частичных обходов длиной k, 
начинающихся с вершины i1.
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Отметим, что переменными в  данной программе являются значения f c u v k n u v A zk , , , , , ,� �� � � � � � ��1 1  
f c u v k n u v A zk , , , , , ,� �� � � � � � ��1 1  и что программа с ограничениями (1) – (4) допустима, т. е. существует допустимое решение 

программы. Допустимым решением могут быть достаточно большие значения переменных  f c u v k n u v Ak , , , , ,� �� � � � � � ��1 1

f c u v k n u v Ak , , , , ,� �� � � � � � ��1 1  и достаточно большое значение переменной z, обозначающей верхнюю границу 
левой части ограничения (4).

Следует отметить, что данная программа минимизирует не в точности математическое ожидание 
стоимости построенного решения, а верхнюю границу математического ожидания. Если бы ограниче-
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